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AOBOTU SKOLA

Latvijas Robotikas cempionats

RC Mini Sumo noteikumi

1. Apraksts

RC Mini Sumo ir jauna robotikas disciplinam. Sacensibu mérkis robotam ir cilvéka kontrolétam izgrist

pretinieku no Dohyo (ringa laukuma).
2. Sacensibu noteikumi

1. Katrs robots var tikt registréts ar vienu operatoru un vairakiem asistentiem. To vadit ir atlauts
tikai operatoram. Visiem dalibniekiem ir jaievéro sacensibu reglaments un noteikumu kartiba,

kada tiek noteikts uzvarétajs cina.
2. Drosibas nolikos tiesnesiem un dalibniekiem obligati javelk cimdi.

3. Sacensibu norisi nosaka organizatori, nemot véra dalibnieku skaitu. Ja dalibnieku skaits ir liels,
tiek izmantotas apaksgrupas, finala turnira dalibnieku noteikSanai. Finala turniri notiek péc
divkarsas izslégSanas sistémas. Ja dalibnieku skaits ir mazs, tie uzreiz automatiski piedalas finala

turnira péc ta noteikumiem.

4. Sacensibu organizatori izlemj, kura no minétajam metodém tiks izmantota kustibu uzsaksanai un

apturésanai:
® Automatiska uzsaksSana péc skanas signaliem

e Uzsaksana péc tiesnesa signala.
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3. Robots

Robotam jablt operatora kontrolétam. Visam robota kustibam ir jabat operatora inicializétam. Ja
rodas jebkadas Saubas par to, vai robots darbibas ir operatora inicializétas, tiesneSiem ir tiesibas

parbaudit robota vadibas logiku.

Robota maksimalais izmérs un svars:

Garums (cm) Platums (cm) Augstums (cm) Masa (g)

10 10 NeierobezZots 500

Tabula 1. Mini Sumo robota maksimalie parametri
Robots var palielinat izméru péc starta, bet tam ir japaliek viena gabala.

Robota operatoram ir janodrosina stabila un netraucéta uztvéréja darbiba, péc iespéjas visos

iespéjamajos apstaklos.

Robotiem jabit apzimétiem ar identifikacijas numura uzlimém. Robota operatora atbildiba ir
nodrosinat tam vietu. Uzlimes nodroSina sacensibu organizatori. NepiecieSamibas gadijuma tas

pasas numura zimes tiks piestiprinatas ne tikai pie robotiem, bet ar1 pie dalibnieku apgérba.

Aizliegts izmantot jebkadas komponentes, kuram ir paredzéts atdalities no robota ta kustibas
laika vai saskaroties ar citu robotu. Dubultie asmeni nav aizliegti.

Robotam janodrosina “Fail-safe” rezims, ja pazid komunikacija ar talvadibas putli, tas
nekavéjoties apstajas.

Robota akumulatoram un barosanas linijai jabit pasargatai no iespéjas pretinieka robotam tos

bojat (akumulatoram apkart jabit aizsargajoSam elementam).

Robota aizliegts izmantot:

e Jebkuras komponentes, kas veidotas tiSai pretinieka robota darbibas traucésanai.
(Pieméram, speciali elektromagnétisko vilnu avoti vai traucétajierices, tadas ka infrasarkanie

LED ar noliku traucét pretinieka infrasarkano sensoru darbibu).

Robotu Skola
2025/2026



e Jebkuras komponentes, kas robotam, savas kustibas laika, boja Dohyo ringa virsmu.

Vienigais iznémums virsmas bojajumiem ir robotu sadursmes.
o Jebkadus skidrumus, pulverus un gazi ka ieroCus pret pretinieku.
e Jebkadus viegli uzliesmojosus materialus robota konstrukcija.
e Mesanas ierices, pieméram, tikls, ko uzmet pretinieka robotam.
e Dalas, kas piestiprinas Dohyo ringa virsmai. (Limes, piestcekni un tml).

o Magnétus.

4. Laukums jeb Dohyo Jyonai

1. Dohyo Jyonai (sacensibu laukums) sastav no Dohyo (ringa laukums) un Yochi (ringa laukuma
aréja mala). Pargjais laukums tiek uzskatits par Dohyo Jyogai (laukums arpus ringa). Apkart

Dohyo Jyogai ringam atrodas aizsargi.

2. Dohyo (ringa laukums) ir apla formas laukums, kas parklats ar melnas krasas parklajumu.

Augstums (cm) Diametrs (cm) Virsmas materials

1-5 77 Plastmasa vai koks

Tabula 2. Mini Sumo laukuma parametri

3. Shikiri-Sen ir starta linijas, kas atrodas ringa centra un norada uz starta sektoriem.

4. Tawara ir balta Iinija gar Dohyo ringa armalu. Tawara linija ir Dohyo ringa dala. Tas platums ir 2.5

cm.

5. Yochi ir laukums apkart Dohyo vismaz 100 cm diametra. Yochi krasa un materials var bat dazads,

bet tas nedrikst bt balta krasa.

5. Sacensibu norise

Terminologija: Macs sastav no raundiem. Viens raunds ir viena cina.
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Maca principi

Macs parasti noris tris raundos un ilgst [idz 3 minGtém. Komanda, kura pirma iegist 2 Yuko
punktus (ieskaititos punktus) maca laika, uzvar. Maca laiks tiek mérits raundu laika, nevis

starp tiem.

Ja Iidz maca beigam tiek iegdts tikai viens Yuko punkts, uzvar ta komanda, kura ieguvusi So

punktu.

Ja neviena komanda neuzvar raunda maca laika, uzvarétajs tiks pazinots atbilstosi situacijai
Yusei (parsvars). Ja Yusei nevar noteikt vai uzvaréto raundu skaits abam komandam ir
vienads, maca laiks tiek pagarinats par 3 minGtém. Ja viena no komandam nopelna vienu vai

vairakus Yuko punktus pagarinajuma, tad uzvar $t komanda.

Maksimalais laiks starp raundiem robotu saveSanai kartiba ir 30 sekundes.

Maca uzsaksana

Macs sakas vadoties péc tiesnesa signala. Sacensibu dalibnieki paklanas sava starpa pirms

ieieSanas Dohyo Jyonai ringa laukuma.

Pirms katra raunda un vadoties péc tiesnesa signala, dalibnieki vienlaicigi novieto savus
robotus uz Dohyo ringa. Robotiem jabUt novietotiem pretéjos Shikiri-Sen (starta liniju)

sektoros un vismaz kadai robota dalai ir japaliek Shikiri-Sen sektora (skat. attélu).
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® Péc robotu novietoSanas uz Dohyo ringa, nav atlauts:

m Pieskarties vai parvietot robotu.
m Mainit robota uzstadijumus (t. sk. ar pulti).

e Raunds sakas ar vienu no organizatoru ieprieks izvélétajam un pazinotajam uzsakSanas

metodéem.
=  Automatiska uzsaksana péc skanas signaliem
» Uzsaksana péc tiesnesa signala.

e Gadijumos, ja Dohyo ringa laukums ir saskrapéts vai netirs, tiesnesi izlemj vai turpinat macu

uz ta pasa ringa, vai to nomainit pret citu.

3. Raunda izbeigsana
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e Tiesnesis dod signalu katra raunda izbeigSanai un roboti ir nekavéjoties jaaptur.

4. Maca izbeigSana

Macs oficiali ir beidzies péc tiesnesa atbilstosa signala sanemsanas. Dalibniekiem japanem

savs robots no Dohyo ringa, savstarpéji japaklanas un jaatstaj Dohyo Jyonai ringa laukums.
e Ja dalibnieks ir ievainots un macs nevar turpinaties, daltbnieks var pieprasit maca izbeigSanu.

e leprieks aprakstitaja situacija, tiesnesi veic nepiecieSamas darbibas, lai macs nekavéjoties

varétu turpinaties.

® Jatiesnesu veiktas darbibas nedod iespéju macam turpinaties, pretinieks uzvar sacensibas

bez maca.
5. Torinaoshi jeb raunda atkartoSana
Raunds tiek atkartots sekojosas situacijas:
® Abiroboti ir vérsti viens pret otru un to kustibas ir traucétas vai nenotiek.
e Abi roboti vienlaicigi nokrit no Dohyo ringa.
e (Citas situacijas, kuras nav iespéjams noteikt uzvarétaju un zaudétaju.

® Ja péc Torinaoshi nav iespéjams noteikt uzvarétaju, tiesnesis pats var novietot robotus un

turpinat macu tam pieskirtaja laika.
6. Macu starplaiks

e Macu starplaikos vienas apaksgrupas ietvaros, roboti janovieto uz tam paredzéta galda. Tos
panemt no galda atJauts tikai uz maca laiku. Aizliegts atstat sacensibu laukumu ar robotu
maca starplaikos, iznemot gadijumus, kad sanemta atbilstosa atlauja to darit (gadijumos, ja
robotu nepiecie$ams salabot). Sis nosacijums nepiecie$ams vienmérigai un godigai sacensibu

norisei.

e NB! Jarobots nav atrodams uz ieprieks noradita galda laicigi vai komanda nav klat, macs

rezultésies zaudéjuma.

7. Punktu ieglsana - Yuko (ieskaititie) punkti, Shinitai un Yusei (parsvars)
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® Yuko (ieskaititie) punkti - uzvarétajs tiek pazinots sekojosas situacijas.

m Ja pretinieks ir ticis izgrists no Dohyo ringa (robots pieskaras laukumam ap Dohyo

ringu).
m Ja pretinieks nokrit no Dohyo ringa un pieskaras laukumam ap Dohyo ringu.

m Ja sadursmes rezultata robots daléji atrodas uz Dohyo ringa un pirmais pieskaras
laukumam ap Dohyo ringu, bet otrs robots sadursmes rezultata ir pilniba izkritis no
Dohyo ringa vélak (pieméram, ticis izstumts un uzmests gaisa), tad punkts tiek
ieskaitits robotam, kas dal€ji atrodas uz Dohyo ringa un ir uzskatami izstimis
pretinieku.

m “Shinitai” situacija.

m “Yusei” (parsvara) situacija.

m Ja pretiniekam divas reizes tiek izteikts “Keikoku” (bridinajums).

m Ja konstatéts “Hansoku” (parkapums).

m Ja uzvarétajs tiek pazinots bez maca, uzvarétajs sanem 2 Yuko punktus (ja uzvarétajam
jauir 1 Yuko punkts, tad uzvarétajs sanem vél tikai vienu punktu). Pretiniekam

esosais Yuko punkts/i zaudéjuma gadijuma paliek ieskaititi.

e Shinitai situacija nozimg, ka viens vai vairaki robota riteni noklast arpus Dohyo ringa, un

robots nespéj atgriezties ringa. Saja gadijuma pretinieks sanem 1 Yuko punktu.

® Yusei (parsvara) situacija tiesnesis var pieskirt Yuko punktu komandai, vadoties péc

stratégijas, kustibam un robota prasmém.

Keikoku (bridinajums)
Dalibnieks, kurs izpilda kadu no turpmak teksta minétajiem punktiem, sanem “Keikoku”

(bridinajumu). Ja dalibnieks sanem 2 bridinajumus, pretinieks ieglst 1 Yuko punktu.

® Jarobota operators vai kada tam piederosa lieta (pieméram, talvadibas pults) nokllst Dohyo

Jyonai laukuma pirms raunda beigu signala no tiesnesa.

® Ja robots veic kustibu pirms raunda sakuma (kustiba vai formas maina).
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10.

11.

e Ja dalibnieks parkapj talvadibas pults lietoSanas noteikumus.

® Ja robots tiek nomaintts péc tam, kad tas jau ticis novietots uz Dohyo.
e Ja dalibnieks neievero drosibas prasibas.

e Ja tiek konstatéta jebkada cita noteikumiem neatbilstosa riciba.

Hansoku (parkapums)

Turpmak teksta minétajas situacijas pretinieki sanem katrs 1 Yuko punktu.

e Ja no robota atdalas kada dala.

® Jarobots nekustas.

e Ja abi roboti kustas, bet nesaskaras.

e Jarobots aizdegas, vai rodas aizdomas par to, ka robots iespéjams deg.
e Ja dalibnieks vélas beigt raundu.

Hansokumake (zaudéjums parkapuma dé|)

Dalibnieks, kurs parkapj turpmak teksta minétas situacijas, zaudé macu parkapuma dél.

e Ja dalibnieks maca sakuma neatrodas ieprieks noradita Dohyo ringa laukuma, vai daltbnieks

patvaligi pagarina robota kartiba savesanas laiku (skat. “Maca principi”).
e Ja dalibnieks apzinati izjauc maca norisi (pieméram, tiSi salauzot vai deforméjot Dohyo ringu).
e Ja dalibnieks parkapj 3. paragrafa “Robots” noteikumus.
® Ja robots veic autonomas kustibas, kas nav operatora inicétas.

e Ja dalibnieks neievéro nosacijumus, pat tad, ja dalibniekam jau izteikts

“Keikoku”(bridinajums).

Sikkaku (diskvalifikacija)
Turpmak teksta minétajos gadijumos dalibnieks tiks izslégts no sacensibam un netiks pievienots

sacensibu dalibnieku un rezultatu sarakstos.

e Ja dalibnieka robots neatbilst sacensibu nolikuma minétajam prasibam.
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e Ja dalibnieks uzvedas neatbilstosi elementaram pieklajibas normam (apvaino pretinieku vai

tiesnesus, lieto necenzétus vardus)

e Ja dalibnieks tisi ievaino pretinieku.

Pielikums 1. Sacensibu laukums
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Yochi

(area outside of the Dohyo. colour may vary)

Dohyo

(match drcle)

Starting cross

Tawara

(white line)

Location of robots

(not drawn)

Dohyo Jyonai

(match drcle area)

Dohyo Jyogai

(area outside of the match)
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